ZP/UR/79/2016 Zatacznik nr 4 do SIWZ

ZMODYFIKOWANY w dniu 04.10.2016 SZCZEGOLOWY OPIS PRZEDMIOTU
ZAMOWIENIA
dla zadania nr 7
(parametry i wymagania minimalne)

Zadanie nr 7: Dostawa oprogramowania komputerowego Ilub aktualizacja posiadanego
oprogramowania dla Laboratorium Sterowania Ukladéw Mechanicznych i Elektrycznych
Uniwersytetu Rzeszowskiego o nastepujacych parametrach minimalnych: 1 szt.

Dostawa aktualizacji licencji nr #685580 Oprogramowania Matlab (z wylaczeniem Bioinformatics Toolbox oraz

Parallel Computing Toolbox) lub dostawa nowego oprogramowania 0 podanych parametrach minimalnych dla

Wydziatu Matematyczno-Przyrodniczego.

W przypadku dostawy nowego oprogramowania nalezy dostarczy¢é oprogramowanie o parametrach

minimalnych:

Elementy sktadowe:

a) Srodowisko programistyczne przeznaczone do rozwijania algorytméw, wizualizacji i analizy danych
oraz prowadzenia obliczen numerycznych. Szybsze rozwigzywanie problemow, niz przy wykorzystaniu
tradycyjnych jezykéw programowania takich jak C, C++ czy Fortran. Moze zosta¢ wykorzystany
w szerokim polu zastosowan. Przykltadowe obszary, w ktorych program jest czesto podstawowym
narzgdziem pracy to:

przetwarzanie sygnalow,

przetwarzanie obrazow,

telekomunikacja,

projektowanie uktadow sterowania,

matematyka finansowa.

) Platforma do wielodomenowej symulacji i projektowania systeméw dynamicznych z wykorzystaniem
modeli. Stanowi interaktywne s$rodowisko graficzne i zbidr bibliotek konfigurowalnych z blokami
pozwalajacymi doktadnie projektowaé, symulowaé, implementowaé i kontrolowaé przetwarzanie
sygnatow, telekomunikacj¢ i inne systemy zdefiniowane w dziedzinie czasu.

Gltowne cechy programu:

e Obszerne i dajace si¢ powigkszaé biblioteki zdefiniowanych blokow.

o Interaktywny edytor graficzny pozwalajacy intuicyjnie asemblowac¢ i zarzadza¢ diagramami blokow.

e Zdolno$¢ zarzadzania zlozonymi projektami poprzez segmentacje modelu i hierarchizacje
komponentow projektu.

e Eksplorer modelu (Model Explorer) nawigujacy, tworzacy, konfigurujacy i przeszukujacy wszystkie
sygnaty, parametry i wiasciwosci modelu.

e Zdolno$¢ do komunikowania si¢ z innymi programami symulacyjnymi i dotgczania rgcznie pisanego
kodu wilacznie z algorytmami minimum MATLABa.

e Mozliwosci uruchamiania stato- lub zmiennokrokowych symulacji w systemach w dziedzinie czasu
interaktywnie lub za pomoca symulacji batch.

e Funkcje interaktywnego definiowania wejs$¢ i wyj$¢ podgladowych do oszacowywania zachowania si¢
modelu.

e Graficzny debugger do sprawdzania wynikow symulacji i diagnozowania nieoczekiwanego zachowania
si¢ projektu.

e Pelny dostep do minimum MATLABa w celu analizy i wizualizacji danych, poszerzania graficznego
interfejsu i definiowania danych i parametréw modelu.

e Narzedzia diagnozy i analizy modelu pozwalajace upewnic sie, co do spdjnosci modelu i wykry¢ bledy
modelowania.

€) Oprogramowanie musi zapewni¢ minimum wyspecjalizowane narzgdzia modelowania, projektowania
i analizy systemOw ze sprze¢zeniami, obejmujac zaréwno klasyczne jak i nowoczesne metody
projektowe.

e LTI Viewer - interaktywny graficzny interfejs uzytkownika (GUI) do analizy i poréwnywania
liniowych systemoéw niezmiennych w czasie (LTI systems).

o Wykresy w dziedzinie czasu odpowiedzi na skok jednostkowy, impulsowej i zero-biegunowej oraz
odpowiedzi w dziedzinie czgstotliwosci (Bode, Nyquist i Nichols) w jednym oknie.

e Narzedzie projektowania systeméw z pojedynczym wejsciem i pojedynczym wyjsciem (SISO Design
Tool) - interaktywny GUI do analizy i konfiguracji systemow kontroli SISO uzywajgc wykresow linii
pierwiastkowych, Bodego i Nicholsa.

e Graficzny kompensator ograniczajacy w SISO Design Tool.

O



d)

Interaktywny wykres odpowiedzi w zamknigtej petli ciagle aktualizowany wraz z modyfikacja

kompensatora w SISO Design Tool.

Opcje zapisu i odczytu umozliwiajace archiwizacjg projektow z wielokrotnymi kompensatorami.

Pelna kontrola nad wizualizacja w dziedzinie czasu i cz¢stotliwosci.

Specjalne struktury danych zwane obiektami LTI (LTI Objects) dla zwigztej reprezentacji formatow

danych funkcji przejscia, przestrzeni stanu, zer i biegunéw i odpowiedzi czgstotliwosciowych.

Obstuga systemow wielowejsciowych i wielowyjsciowych (MIMO), systemOéw czasu ciaglego

i probkowanych danych oraz systemoéw z opdznieniami czasowymi.

Obstuga réznorodnych metod przeksztatcen dyskretnych na ciagle.

Narzedzia nowoczesnych technik kontroli projektowania (umieszczanie biegunéw, regulacje LQR-

LQG, projektowanie filtréw Kalmana, wyznaczanie obserwowalno$ci i sterowalno$ci i rozwigzania

réwnan Riccatiego i Lapunowa).

Rozszerzenie $rodowiska o narzedzia do projektowania systemow opartych na logice rozmyte;j.

Graficzne interfejsu uzytkownika (GUI) prowadza poprzez kolejne kroki systemu projektowania

wnioskowania rozmytego. Modut zapewnia funkcje dla wielu typowych metod logiki rozmytej.

Wyspecjalizowane graficzne interfejsy uzytkownika (GUI) do budowy rozmytych systemow
wnioskujacych oraz podgladu i analizy wynikow.

Funkcje przynaleznosci do tworzenia systemow rozmytego wnioskowania.

Obstuga logiki AND, OR i NOT w zdefiniowany przez uzytkownika sposob.

Standardowy system wnioskowania rozmytego typu Mamdani i Sugeno.

Zautomatyzowane funkcje przynaleznosci ksztaltujace poprzez techniki uczenia neuroadaptywne
i rozmytej analizy skupien.

Zdolno$¢ umieszczania systemu rozmytego wnioskowania w modelu Simulinka.

Zdolno$¢ do generowania kodu C lub samodzielnie wykonywalnego enginu rozmytego wnioskowania.

Oprogramowanie rozszerzajagce minimum S$rodowisko MATLABa o funkcje do projektowania,

implementacji, wizualizacji i symulacji sieci neuronowych. Sieci neuronowe to potgzne narzedzie

stosowane wszedzie tam, gdzie formalna analiza bylaby trudna, lub wrgcz niemozliwa, w tym do

rozpoznawania wzorcoOw i identyfikacji nieliniowej oraz sterowania.

Graficzny interfejs uzytkownika do tworzenia, uczenia i symulowania sieci neuronowych.

Wsparcie dla najpowszechniejszych architektur (nadzorowanych i bez nauczyciela).

Kompletny zestaw funkcji uczacych siec.

Zbior blokéw Simulinka wraz z dokumentacja i demonstracjami aplikacji systemow sterowania.

Automatyczne tworzenie modeli Simulinka z obiektow sieci neuronowych.

Modularna reprezentacja sieci, pozwalajaca na zadawanie dowolnej liczby warstw wejSciowych

i dowolnej liczby potaczen migdzy warstwami.

Zwigkszanie skutecznos$ci uczenia si¢ dzigki funkcjom przetwarzajagcym dane przed i po uczeniu sieci.

Procedury poprawiajace generalizacje.

Funkcje wizualizacyjne pokazujace skuteczno$¢ sieci.

Wyzej wymienione oprogramowanie musi by¢ kompatybilne z :

Simulink

Control Szstem Toolbox

Fuyyz Logic Toolbox

Model Predictive Control Toolbox
Neural Network Toolbox

Signal Processing Tollbox
Simulink Control Design
Symbolic Math Toolbox

Sytem ldentzfication Toolbox

W przypadku dostawy nowego oprogramowania o podanych powyzej parametrach minimalnych

Wykonawca zobowiazany do przeszkolenia pracownikow w zakresie obstugi nowego oprogramowania oraz do
zapewnienia petnej zgodnosci i kompatybilno$ci nowego oprogramowania z posiadanym przez Zmawiajacego
umozliwiajac bezproblemowa ciaglto§¢ pracy u Zamawiajacego. Dostarczone nowe oprogramowanie musi
umozliwia¢ pracg na dokumentach (min. otwieranie, edytowanie, kopiowanie, zapisywanie) zapisanych przy
pomocy wczesniej posiadanego przez Zamawiajacego oprogramowania.



