Harmonogram studiow
Kierunek: Mechatronika
Poziom studiéw: studia I stopnia Zmiany zatwierdzono na posiedzeniu Rady Dydaktycznej
Profil profil: praktyczny Kolegium Nauk Przyrodniczych Uchwatg nr 05/11/2023 w dniu 30 listopada 2023 r.
Forma studiéw: stacjonarne
Realizacja od roku akademickiego: 2022/2023
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JPrzedmioty ogdlne
1 lezyk obcy ES 120 120 30| 2 30| 2 30| 2 30| 2
2 JPrzedmiot ogdlnouczelniany z 30 | 30 30 2
3 \Wychowanie fizyczne Z0 60 60 30 30
=
4 IPrzedmiot z dziedziny nauk spotecznych 20 30 | 15| 15 15|115| 2
=
5 (Ochrona wiasnosci intelektualnej i przemystowej z 15 | 15 15 1
=
6 IErgonomia i bezpieczenstwo pracy z 15 | 15 15 1
7 IPodstawy informatyki 20 30 | 15 15 15|15 | 3
JPrzedmioty podstawowe
8 Algebra liniowa z geometrig E1l 60 | 30 | 30 30130 | 5
Analiza matematyczna E1/E2 120 | 60 | 60 303 |5(30]30] 5
-
10 Statystyka i rachunek prawdopodobieristwa Z0 30 | 15| 15 15|15 2
-
11 IFiZyka E1l 90 | 30 | 30 30 30|60 7
12 IPodstawy nauki o materiatach Z0 60 | 30 30 30130 4
13 IPodstawyteorii sterowania E4 75 [ 30| 15 30 30 | 45 5
14 IPodstawy robotyki E4 75 [ 30| 15 30 30 | 45 5
15 IPodstawy programowania 0 75 | 15| 30 30 15|60 | 4
Przedmioty kierunkowe
16 IMateriafcznawstwo Z0 30 | 15 15 15[ 15| 2
17 IPodstawy programowania robotéw E5 45 | 15 | 15 15 15130 | 3
18 IPodstawy projektowania systeméw mechatronicznych Z0 45 | 15 30 15130 | 3




19 Sensory i aktuatory E1l 30 | 15 15 15115 3 3
20 IMechanika techniczna ZO3/E4 90 | 45| 45 15|130| 3 ||30|15)| 4 4
21 IPodstawy akustyki Z0 30 | 15| 15 15| 15| 2 2
22 \Wytrzymatos¢ materiatow Z0 45 | 15 30 15|30 | 3 3
23| [Grafika inzynierska 70 45 | 15 30 1530 3 3
24 IKomputerowe wspomaganie projektowania CAD E2 30 | 15 15 15|115| 3 3
25 IPodstawy konstrukgji i ekploatacji maszyn E4 60 | 30 30 30130 | 5 4
26 Ilniynieria wytwarzania E3 45 | 15 30 15130 | 5 4
27 IEIektrotechnika E2 45 | 15| 15 15 15130 | 3 3
—_—

28 IEIektronika Z02/E3 90 | 45 45 30115 3 15130 | 3 5
—_—

29 Uktady mikroprocesorowe E4 60 | 15| 15 30 15|45 | 4 3
—_—

30 Systemy operacyjne i architektura komputeréw Z0 45 | 15 30 15130 | 2 2
—_—

31 IBazy danych Z0 30 | 15 15 15 | 15 2
—_—

32 IProgramowanie obiektowe E3 60 | 30 15 15 30130 ]| 5 5
—_—

33 IMetroIogia techniczna Z02/E3 60 | 30 30 15|115| 2 15|15| 3 5
-

34 IKomputerowe systemy pomiarowe 20 45 | 15 15 15 15130 | 3 3
-

35 Uktady sterowania E5 60 | 30 30 30130 | 5 4
-

36 Seminarium dyplomowe - inzynierskie Z 60 60 30 30 4
Razem przedmioty ogélne, podstawowe i kierunkowe 1935 [ 750 | 495 600| 60 | 30 J195)|210| 32 [[165)|240| 28 J135|240| 28 [[165]|300| 31 | 45 | 120 10 [ 30 | 30 15 | 45 95

taczna liczba punktéw ECTS uzyskanych:
1. Za zajecia z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych: 5 pkt ECTS
2 W ramach zajec¢ ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne: 128 pkt ECTS

Szkolenie biblioteczne odbywa sie na | roku studiow




Kierunek: Mechatronika

Poziom studiéw: studia | stopnia

Profil: praktyczny

Forma studiow: stacjonarne

Realizacja od roku akademickiego: 2022/2023

Specjalnosé/sciezka ksztatcenia: Projektowanie systeméw mechatronicznych

Harmonogram studiow
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JPrzedmioty specjalnosciowe
1 Napedy i sterowanie E7 45 15 30 1530 )| 4 4
2 Komputerowe wspomaganie w mechatronice Z0 45 15 15 15 15130 | 5 5
3 Projektowanie maszyn i mechanizméw E6 45 15 15 15 15[(30] 5 5
4 Projektowanie i symulacja uktaddw elektronicznych z0 45 15 15 15 15[(30] 5 5
5 Modelowanie i analiza MES E5 45 15 30 15130 5 5
6 Automatyzacja proceséw technologicznych z0 45 15 30 1530 ] 3 3
7 Uktady fotoniczne i optoelektroniczne z0 45 15 30 1530 ] 3 3
8 Programowanie sterownikéw przemystowych Z0 45 15 30 15130 | 3 3
JPrzedmioty specjalnosciowe do wyboru
9 Praktyka zawodowa* 20 15 15
Razem przedmioty specjalnosciowe i specjalnosciowe do wyboru 360 | 120 0 | 0 [19s] o [4sJo | o|offo[o|]oJo]o|lo]jo|ofofeof[120]18(30]|60]|23]30]60]|22 33
Ogélem 2295 | 870 |495| O [795| 60 | 75 §195|210| 32 ||165|240| 28 §135|240| 28 ||165|300| 31 105|240 28 || 60 | 90 | 32 § 45 |105| 31 128

* Praktyka zawodowa — tgcznie 720 h, czas trwania minimum 6 miesiecy;

- realizacja: po zakoriczeniu zaje¢ dydaktycznych w semestrze 4, w trakcie semestru 5i 6 (praktyki rozliczane w semestrze 6) oraz w trakcie semestru 7 (praktyki rozliczane w semestrze 7);
- mozliwo$é rozpoczecia praktyki zawodowej wczesniej (w trakcie trwania semestru 4) po uprzednim uzyskaniu zgody Dziekana KNP




Kierunek: Mechatronika

Poziom studiéw: studia | stopnia

Profil: praktyczny

Forma studiow: stacjonarne

Realizacja od roku akademickiego: 2022/2023
Specjalno$é/sciezka ksztatcenia: Systemy wbudowane

Harmonogram studiow
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JPrzedmioty specjalnosciowe
1 Sztuczna inteligencja E7 30 15 15 15115 | 4 4
2 Modelowanie i analiza MES E5 45 15 30 15130 5 5
3 Jezyki programowania i technologie internetowe E6 45 15 15 15 15[(30] 5 5
4 Uktady fotoniczne i optoelektroniczne z0 45 15 30 1530 ] 3 3
5 Uktady mikroprocesorowe i FPGA z0 60 15 30 15 15|45 )| 4 4
6 Projektowanie i symulacja uktaddw elektronicznych z0 45 15 15 15 1530 )| 4 4
7 Programowanie obrabiarek CNC z0 45 15 30 15[(30]| 5 5
8 Sterowniki PLC Z0 45 15 30 15 | 30 3 3
JPrzedmioty specjalnosciowe do wyboru
9 Praktyka zawodowa* Z0 15 15
Razem przedmioty specjalnosciowe i specjalnosciowe do wyboru 360 | 120 0 | 0 [19s] o [4sJo|[o|offo[o|]oJo]o|lofjo|ofofeof[135|16f30]|60|23]30]45]|24 33
Ogélem 2295 | 870 |495| O [795| 60 | 75 §195|210| 32 ||165|240| 28 §135|240| 28 ||165|300| 31 §105|255| 26 || 60 | 90 | 32 § 45 | 90 | 33 128

* Praktyka zawodowa — tgcznie 720 h, czas trwania minimum 6 miesiecy;

- realizacja: po zakoriczeniu zaje¢ dydaktycznych w semestrze 4, w trakcie semestru 5i 6 (praktyki rozliczane w semestrze 6) oraz w trakcie semestru 7 (praktyki rozliczane w semestrze 7);

- mozliwo$¢ rozpoczecia praktyki zawodowej wczesniej (w trakcie trwania semestru 4) po uprzednim uzyskaniu zgody Dziekana KNP




