Harmonogram studiow
Kierunek: Mechatronika
Poziom studiéw: studia I stopnia Zmiany zatwierdzono na posiedzeniu Rady Dydaktycznej
Profil profil: praktyczny Kolegium Nauk Przyrodniczych Uchwatg nr 05/11/2023 w dniu 30 listopada 2023 r.
Forma studiéw: niestacjonarne
Realizacja od roku akademickiego: 2022/2023
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JPrzedmioty ogdlne
1 lezyk obcy ES 72 72 18| 2 18| 2 18 2 18 2
2 IPrzedmiot ogdlnouczelniany z 18 | 18 18 2
3 IPrzedmiot z obszaru nauk spotecznych Z0 18 9 9 9 9 2
=
4 (Ochrona witasnosci intelektualnej i przemystowej z 9 9 9 1
=
5 IErgonomia i bezpieczenstwo pracy z 9 9 9 1
6 IPodstawy informatyki Z0 18 9 9 9 9 3
JPrzedmioty podstawowe
7 Algebra liniowa z geometrig E1l 36 | 18 | 18 18| 18| 5
8 Analiza matematyczna E1/E2 72 36 | 36 18 | 18 5 18 | 18 5
-
9 Statystyka i rachunek prawdopodobieristwa Z0 18 9 9 9 9 2
-
10 IFiZyka E1l 54 |18 | 18 18 18136 | 7
11 IPodstawy nauki o materiatach Z0 36 | 18 18 18| 18| 4
12 IPodstawy teorii sterowania ** E4 45 | 18 | 9 18 18|27 | 5
13 IPodstawy robotyki ** E4 45 | 18 | 9 18 18 | 27 5
14 IPodstawy programowania 0 45 9 | 18 18 9 36| 4
Przedmioty kierunkowe
15 IMateriafcznawstwo Z0 18 |9 9 9 9 2
16 IPodstawy programowania robotéw E5 27 9 9 9 9 |18 3
17 IPodstawy projektowania systeméw mechatronicznych ** Z0 27 9 18 9 |18 3
18 Sensory i aktuatory E1l 18 9 9 9 9 3




19 IMechanika techniczna ** ZO3/E4 54 | 27 | 27 9 18| 3 18] 9 4 4
20 IPodstawy akustyki ** Z0 18 9 9 9 9 2 2
21 \Wytrzymatos¢ materiatow ** Z0 27 9 18 9 |18 3 3
22 Grafika inzynierska Z0 27 9 18 9 18| 3 3
23 IKomputerowe wspomaganie projektowania CAD E2 18 9 9 9 9 3 3
24 IPodstawy konstrukcji i ekploatacji maszyn ** E4 36 | 18 18 18|18 | 5 4
25 Ilniynieria wytwarzania ** E3 27 9 18 9 |18 5 4
26 IEIektrotechnika E2 27 9 9 9 9 |18 3 3
—_—

27| Jerektronika *+ z02/e3 | 54 | 27 27 159 |3 ]12|18]3 5
—_—

28 Uktady mikroprocesorowe ** E4 36 9 9 18 9127 4 3
—_—

29 Systemy operacyjne i architektura komputeréw ** Z0 27 9 18 9 |18 2 2
—_—

30 IBazy danych Z0 18 9 9 9 2
—_—

31 IProgramowanie obiektowe ** E3 36 | 18 18 18| 18| 5 5
—_—

32 IMetroIogia techniczna ** Z02/E3 36 | 18 18 9 9 2 9 9 3 5
—_—

33 IKomputerowe systemy pomiarowe ** 0 27 9 18 9 |18 3 3
-

34 Uktady sterowania E5 36 | 18 18 18| 18| 5 4
-

35 Seminarium dyplomowe - inzynierskie Z 36 36 18 18 4
Razem przedmioty ogélne, podstawowe i kierunkowe 1125(450[261| 0 [378] 36 117|126 32 || 96 | 144 | 28 | 84 (144 28 || 99 [162| 31 J 27 | 54 [ 10 || 18 | 18 27 95

taczna liczba punktéw ECTS uzyskanych:
1. Za zajecia z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych: 5 pkt ECTS
2 W ramach zajec¢ ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne: 128 pkt ECTS

Szkolenie biblioteczne odbywa sie na | roku studiéow

** wyktady z przedmiotu odbywaja sie z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢ w trybie synchronicznym




Kierunek: Mechatronika

Poziom studiéw: studia | stopnia

Profil: praktyczny

Forma studiow: niestacjonarne

Realizacja od roku akademickiego: 2022/2023

Specjalnosé/sciezka ksztatcenia: Projektowanie systeméw mechatronicznych

Harmonogram studiow
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JPrzedmioty specjalnosciowe
1 Napedy i sterowanie E7 27 9 18 9 18] 4 4
2 Komputerowe wspomaganie w mechatronice Z0 27 9 18 9 18| 5 5
3 Projektowanie maszyn i mechanizméw E6 27 9 18 9 18] 5 5
4 Projektowanie i symulacja uktaddw elektronicznych z0 27 9 18 9 18] 5 5
5 Modelowanie i analiza MES E5 27 9 18 9 |18 5 5
6 Automatyzacja proceséw technologicznych z0 27 9 18 9 18] 3 3
7 Uktady fotoniczne i optoelektroniczne z0 27 9 18 9 18] 3 3
8 Programowanie sterownikéw przemystowych Z0 27 9 18 9 18| 3 3
JPrzedmioty specjalnosciowe do wyboru
9 Praktyka zawodowa * 20 15 15
Razem przedmioty specjalnosciowe i specjalnosciowe do wyboru 216 | 2| o | o |14l ofofo|lo|offo[fo]oJo|]o|lofjo|of|of36|72]1818]|36]|23]18]|36]22 33
Ogélem 1341 | 522 |261| O |522]| 36 0 J117(126| 32 || 96 |144| 28 | 84 |144| 28 || 99 |162| 31 J 63 |126| 28 || 36 | 54 | 32 | 27 | 63 | 31 128

* Praktyka zawodowa — tacznie 720 h, czas trwania minimum 6 miesigcy;

- realizacja: po zakoriczeniu zaje¢ dydaktycznych w semestrze 4, w trakcie semestru 5i 6 (praktyki rozliczane w semestrze 6) oraz w trakcie semestru 7 (praktyki rozliczane w semestrze 7);

- mozliwo$¢ rozpoczecia praktyki zawodowej wczesniej (w trakcie trwania semestru 4) po uprzednim uzyskaniu zgody Dziekana KNP




Kierunek: Mechatronika

Poziom studiéw: studia | stopnia

Profil: praktyczny

Forma studiow: niestacjonarne

Realizacja od roku akademickiego: 2022/2023
Specjalno$é/sciezka ksztatcenia: Systemy wbudowane

Harmonogram studiow
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JPrzedmioty specjalnosciowe
1 Sztuczna inteligencja E7 18 9 9 9 9 4 4
2 Modelowanie i analiza MES E5 27 9 18 9 |18 5 5
3 Jezyki programowania i technologie internetowe E6 27 9 18 9 18] 5 5
4 Uktady fotoniczne i optoelektroniczne z0 27 9 18 9 18] 3 3
5 Uktady mikroprocesorowe i FPGA z0 36 9 27 9 127)| 4 4
6 Projektowanie i symulacja uktaddw elektronicznych z0 27 9 18 9 18] 4 4
7 Programowanie obrabiarek CNC z0 27 9 18 9 18] 5 5
8 Sterowniki PLC Z0 27 9 18 9 18 3 3
JPrzedmioty specjalnosciowe do wyboru
9 Praktyka zawodowa * 20 15 15
Razem przedmioty specjalnosciowe i specjalnosciowe do wyboru 216 | 2| 0| o |14l ofofo|lo|offo[fo]oJo]o|lofjo|of|of36|s1]|16f18]|36|23]18]|27]24 33
Ogélem 1341 | 522 1261 O [522] 36 0 J117(126| 32 || 96 |144| 28 | 84 |144| 28 || 99 |162| 31 J 63 |135| 26 || 36 | 54 | 32 | 27 | 54 | 33 128

* Praktyka zawodowa — tgcznie 720 h, czas trwania minimum 6 miesiecy;

- realizacja: po zakoriczeniu zaje¢ dydaktycznych w semestrze 4, w trakcie semestru 5i 6 (praktyki rozliczane w semestrze 6) oraz w trakcie semestru 7 (praktyki rozliczane w semestrze 7);

- mozliwo$¢ rozpoczecia praktyki zawodowej wczesniej (w trakcie trwania semestru 4) po uprzednim uzyskaniu zgody Dziekana KNP




