2 rok Mechatronika sem. 4

studia niestacjonarne inzynierskie, rok 2023/2024, sem. Letni

JA Jezyk angielski w-18 mgr Dorota Kulas PKM Podstawy konstrukcjii w-18 dr Kazimiera Dudek
Podstawy teori w-18 prof. L.ucyna Leniowska eksploatacji maszyn cw-18 mgr Mateusz Drabczyk
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PR Podstawy robotyki cw-9 dr Bogumit Hotota Komputerowe systemy w-9 prof. Andrzej Wal
lab-18 dr Bogumit Hotota pomiarowe lab-18 dr Mariusz Bester
MT : : w-18 prof. Wojciech Rdzanek
Mechanika techniczna EW-9 orof. Wojciech Rdzanek
Wytrzymatosc materiatow dr Wojciech Bochnowski
ytrzy lab-18 dr W. Bochnowski
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