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Projektowanie i symulacja układów 

elektronicznych

dr Mariusz Bester

dr Mariusz Bester

Modelowanie i anaiza MES
dr M. Marchewka

mgr P. Sliż

Komputerowe wspomaganie w 

mechatronice

prof. R. Reizer dr inż.  Bogumił Hołota

mgr M. Drabczyk dr inż.  Bogumił Hołota

mgr P. Swirk

dr inż. Bogumił Hołota
PPR

Podstawy programowania robotów

dr inż.  Bogumił Hołota

3 rok Mechatronika s.5

studia niestacjonarne inżynierskie, rok 2024/2025, sem. zimowy

Język angielski mgr Dorota Kulas PSP Programowanie sterowników 

przemysłowych

dr inż. Jaek Bartman

US Uklady sterowania
dr inż. Bogumił Hołota
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KWwM-lab

s. 16 B1
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