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1. PODSTAWOWE INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

Nazwa przedmiotu

Urzadzenia pneumatyczne i hydrauliczne

Kod przedmiotu*

Nazwa jednostki
prowadzacej kierunek

Kolegium Nauk Przyrodniczych

Nazwa jednostki
realizujgcej przedmiot

Kolegium Nauk Przyrodniczych

Kierunek studiow

Mechatronika

Poziom studiow

Studia Il stopnia

Profil

ogolnoakademicki

Forma studiow

Studia stacjonarne

Rok i semestr/y studiow

| rok, 1 semestr

Rodzaj przedmiotu

Przedmiot kierunkowy

Jezyk wyktadowy

polski

Koordynator

dr inz. Wojciech Zytka

Imie i nazwisko osoby
prowadzacej / 0sob
prowadzacych

drinz. Wojciech Zytka

* -opcjonalnie, zgodnie z ustaleniami w Jednostce

1.1.Formy zajec¢ dydaktycznych, wymiar godzin i punktow ECTS

Semestr . Inne Liczba pkt.
) Wykt. | Cw. | Konw. | Lab. | Sem. ZP Prakt. (jakie?) ECTS
1 15 15 3

1.2. Sposob realizacji zajed
zajecia w formie tradycyjnej
] zajecia realizowane z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢

1.3 Forma zaliczenia przedmiotu (z toku) (egzamin, zaliczenie z oceng, zaliczenie bez oceny)
Wyktad — zaliczenie bez oceny.
Laboratoria — zaliczenie z oceng.

2.WYMAGANIA WSTEPNE

Podstawowa wiedza z fizyki (mechaniki ptyndw), mechatroniki, komputerowego
wspomagania w mechatronice.




3. CELE, EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE | STOSOWANE METODY DYDAKTYCZNE

3.1 Cele przedmiotu

1 Poszerzenie wiedzy z zakresu budowy i dziatania podzespotéw oraz uktadéw
pneumatycznych i hydraulicznych.
Poszerzenie wiedzy z zakresu wspomaganego komputerowo projektowania (syntezy),
C2 modelowania i symulacji oraz uzytkowania podzespotdw oraz uktadow
pneumatycznych i hydraulicznych.
C Nabycie umiejetnosci uzytkowania podzespotéw oraz uktadéw pneumatycznych
3 i hydraulicznych.
c Mozliwosci  wykorzystania  podzespotéw oraz ukfadow  pneumatycznych,
b hydraulicznych i pneumo-hydraulicznych w przemysle i drobnej wytwdrczosci.

3.2 Efekty uczenia sie dla przedmiotu

EK (efekt Tresc efektu uczenia sie zdefiniowanego dla przedmiotu Odr;}eesllfg\llj do
uczeniasie) | Student: kierunkowych *

posiada poszerzong wiedza o budowie, dziataniu,
wiasciwosciach [ parametrach podzespotow

EK o1 pneuma_tyczn.ych [ hydraulicznych oraz budowanych K_Wo6
w oparciu o nie uktadach mechatronicznych.
Zna i rozumie podstawowe metody projektowania
i konstruowania tego typu uktadow.
posiada umiejetnos¢  projektowania, modelowania

EK oo i przeprowadzania badan symulacyjnych oraz budowy K_Uos

- prostych uktadéw pneumatycznych, hydraulicznych K_Uo7z

i pneumo-hydraulicznych.
potrafi postugiwac sie podstawowymi terminami

EK 03 z dziedziny pneumatyki i hydrauliki w stopniu K_Uosg

- wystarczajgcym do czytania ze zrozumieniem kart K_Uo7z

katalogowych, not aplikacyjnych i instrukcji urzadzen.
posiada  umiejetnos¢  czytania  instrukcji,  kart

EK_o4 katalogowych, oznaczen elementow uktadow K_Uio
pneumatycznych i hydraulicznych w jezyku angielskim
ma Swiadomos¢ odpowiedzialnosci za udziat wtasny oraz
rozumie waznos¢ podporzadkowania sie zasadom

EK_os wspotdziatania w grupie w czasie pracy nad wspdlnie K_Ko1
wykonywanym zadaniem - potrafi wzigc
odpowiedzialnos¢ na podejmowane decyzje.

W przypadku $ciezki ksztatcenia prowadzacej do uzyskania kwalifikacji nauczycielskich uwzgledni¢ réwniez efekty

uczenia sie ze standardéw ksztatcenia przygotowujgcego do wykonywania zawodu nauczyciela.




3.3 Tresci programowe

A. Problematyka wyktadu

Tresci merytoryczne

1. Rys historyczny rozwoju pneumatyki i hydrauliki. Podstawowe prawa fizyczne rzadzace
statyka i dynamika ptynow. Podstawowe wtasciwosci sprezonego powietrza. Wymagania
co do jakosci sprezonego powietrza.

2. Instalacje zasilajace sprezonym powietrzem. Pompy pneumatyczne. Klasyfikacja,
parametry, przyktady konstrukcji. Urzadzenia przygotowania sprezonego powietrza.

3. Prawa gazowe, natezenie przeptywu, dobor sitownika pneumatycznego, dtugosc skoku,
predkos¢ ttoka, zuzycie powietrza,

4. Pneumatyczne zawory rozdzielajace. Klasyfikacja, oznaczenia, wiasciwosci przyktady
konstrukgji.

5. Pneumatyczne zawory logiczne. Wzmacniacze pneumatyczne.

6. Pneumatyczne przetworniki energii. Klasyfikacja, wtasciwosci, przyktady konstrukgcji.

7. Napedy pneumatyczne w automatyzacji produkgji.

8. Pneumatyczne uktady logiczne kombinacyjne i sekwencyjne. Metody projektowania.
Przyktady projektowania.

9. Sterowniki PLC w uktadach elektropneumatycznych. Jezyki programowania sterownikow
PLC

10. Uktady hydrauliczne. Podstawowe rodzaje i wtasciwosci cieczy hydraulicznych. Pompy
hydrauliczne. Klasyfikacja, wiasciwosci, przyktady konstrukgji.

11. Zawory hydrauliczne. Przyktady zastosowan uktadow hydraulicznych.

12. Technika podcisnieniowa.

B. Problematyka laboratoriow

Tresci merytoryczne

1.

Zajecia organizacyjne. Zasady pracy, warunki zaliczenia, regulamin pracowni.
Zasady bezpieczenstwa w pracowni. Wprowadzenie do srodowiska Automotion Studio/
FluidSim.

Ukfad sterowania posredniego i bezposredniego, sitownikiem pneumatycznym
jednostronnego i dwustronnego dziatania.

Uktady sterowania prostymi uktadami automatyzujgcymi.

Realizacja podstawowych elektropneumatycznych uktadow sterowania.

Modelowanie i badania symulacyjne uktaddw hydraulicznych.

Badania eksperymentalne uktadu sterowania sitownikiem hydraulicznym.

Yo s

Realizacja uktadow sterowania pneumatycznego w oparciu o cyklogram pracy- praca
cykliczna (automat kombinacyjny dwuosiowy).

3.4 Metody dydaktyczne

Wyktad: wyktad z prezentacjg multimedialna.
Laboratoria: ¢wiczenia komputerowe i eksperymentalne, projektowanie doswiadczen.




4. METODY | KRYTERIA OCENY
4.1 Sposoby weryfikacji efektow uczenia sie

Metody oceny efektdw uczenia sie Forma zajec
Symbol efektu (np.: kolokwium, egzamin ustny, egzamin pisemny, dydaktycznych
projekt, sprawozdanie, obserwacja w trakcie zajec) (w, ¢w, ...)
Ek_o1 p}/tanla w czasie ¢wiczen, sprawozdania, kolokwium lab., wyktad
pisemne
Ek_o2 pytania w czasie ¢wiczen, sprawozdania lab.
EK_ 03 p}/tanla w czasie ¢wiczen, sprawozdania, kolokwium lab., wyktad
pisemne
EK_o4 pytania w czasie ¢wiczen, sprawozdania lab.
EK_os dyskusja, pytania w czasie ¢wiczen, sprawozdania lab.

4.2 Warunki zaliczenia przedmiotu (kryteria oceniania)

Wyktad
Warunkiem zaliczenia wyktadu jest uzyskanie pozytywnej oceny z pisemnego kolokwium
zaliczeniowego.

Laboratoria

Warunkiem uzyskania zaliczenia z zaje¢ laboratoryjnych jest przygotowanie studenta do zajec
weryfikowane pytaniami zadawanymi przez prowadzgcego podczas realizacji ¢wiczen,
wykonanie w zespofach doswiadczen podczas zajec, opracowanie sprawozdan z realizacji
¢wiczen, uzyskanie ocen pozytywnych ze sprawozdan.

Ocena koncowa z zajec laboratoryjnych stanowi srednig ocen czastkowych uzyskanych

z przygotowania do realizacji ¢wiczenia praktycznego, sprawozdan (praca zespotowa) oraz
aktywnosci na zajeciach.

. CALKOWITY NAKEAD PRACY STUDENTA POTRZEBNY DO OSIAGNIECIA ZALOZONYCH
EFEKTOW W GODZINACH ORAZ PUNKTACH ECTS

. Srednia liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci L
aktywnosci

Godziny kontaktowe wynikajace
z harmonogramu studiow 30
Inne z udziatem nauczyciela akademickiego
(udziat w konsultacjach) 19
Godziny niekontaktowe — praca witasna
studenta 26
(przygotowanie do zaje¢, egzaminu, napisanie
referatu itp.)
SUMA GODZIN 75
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS 3

* Nalezy uwzglednic, ze 1 pkt ECTS odpowiada 25-30 godzin catkowitego naktadu pracy
studenta.




6. PRAKTYKI ZAWODOWE W RAMACH PRZEDMIOTU

wymiar godzinowy

Nie dotyczy

zasady i formy odbywania
praktyk

Nie dotyczy
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Akceptacja Kierownika Jednostki lub osoby upowaznionej




