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Zagadnienia na rozmowe kwalifikacyjna

kierunek mechatronika, studia Il stopnia

Prawa dynamiki Newtona.

Podstawowe prawa elektrotechniki.

Metody rozwigzywania obwodow elektrycznych.
Moc czynna, bierna i pozorna w obwodach liniowych.

Tranzystory bipolarne i unipolarne - budowa, zasada dziatania.
Wymiary, rzuty oraz przekroje w rysunku technicznym.

Budowa funkgcji i jej wywotanie w jezyku C/C++;

Algorytm rekurencyjny i iteracyjny.

Wymieni¢ zatozenia paradygmatu programowania obiektowego; objasni¢ pojecia: klasa, obiekt,
metoda, konstruktor, destruktor.

. Jednowymiarowy uktad regulacji automatycznej — schemat blokowy
11.
12.
13.

Regulator PID, transmitancja operatorowa, reguty strojenia

Hipotezy wytrzymatosciowe stosowane dla materiatow sprezysto-plastycznych.

Ogodlne zasady technik wytwarzania: obrébki sciernej, skrawania, elektrochemicznej,
elektroerozyjnej, laserowej, ciecia strugg wodno-scierna.

Rodzaje potaczen w budowie maszyn — przyktady, zastosowania.

Podziat robotow ze wzgledu na strukture kinematyczna.

Rodzaje i zasada dziatania czujnikdw pomiaru odlegtosci, predkosci, przyspieszenia, itp.
Metody pomiaru wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych.

Cechy architektury RISC i CISC w mikrokontrolerach.

Wptyw procesu technologicznego na wtasciwosci tribologiczne typowych materiatéw stosowanych w
mechatronice.

Scharakteryzowa¢ model relacyjny danych, metody eksploracji baz danych.



