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Opis przedmiotu zamodwienia

System cytometrii obrazowej opartej na obrazowaniu konfokalnym:

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7)

Wyposazony w skaner liniowy oraz zmienng przestone konfokalng pozwalajgca
uzytkownikowi na regulacje stopnia konfokalnosci obrazu, niezaleznie dla kazdego z
obrazowanych kanatéw w ramach jednego eksperymentu z aperturg konfokalng
regulowang z obiektywami zaréwno o niskich jak i wysokich aperturach lub
analogiczny system pozwalajgcy na osiggniecie podobnego efektu obrazowania jak
skaner liniowy.

Co najmniej cztery linie laserowe do wzbudzania $wiattem o dtugosci fali: 405nm,
488nm, 561nm, 642nm (umozliwiajace obrazowanie takich fluorochroméw jak DAPI,
FITC, GFP, YFP, RFP, Texas Red, Cy3, Cy5).

Co najmniej cztery tryby oswietlenia prébki:

e Szerokopolowy — dla preparatéw nie wymagajacych sekcjonowania w osi Z lub
niewymagajgcych odciecia Swiatta spoza ptaszczyzny ostrosci

e Konfokalny z regulacjg stopnia konfokalnosci obrazu.

e Konfokalny typu ,EDGE” (ktéry zbiera sygnat spoza obserwowane] ptaszczyzny
ostrosci a nastepnie automatycznie uwzglednia tg informacje do poprawy
rozdzielczosci i kontrastu obrazu konfokalnego zaréwno 2D jak i 3D) lub
analogicznej klasy umozliwiajgcy ilosciowe odjecie tta obrazu dla dodatkowej
poprawy kontrastu.

o Swiatfo przechodzace dla preparatéw nie znakowanych fluorescencyjnie.

System umotzliwiajgcy faczenie powyiszych sposobdéw oswietlenia podczas
obrazowania w trybach co najmniej 2D oraz 3D, w funkcji czasu oraz projekgji
maksymalnej intensywnosci.

System wyposazony w soczewke typu Powella gwarantujgcg rownomierne
oswietlenie pola widzenia bez koniecznosci stosowania programowej korekcji.
Urzadzenie zawierajgce co najmniej obiektywy 20x/0.75, 40x/0.95 oraz 60x/0.95 przy
czym min. obiektywy 40x/0.95 oraz 60x/0.95 wyposazone w zmotoryzowane
pierscienie korekcji aberracji sferycznej, automatyczne kompensujacych rdznice w
grubosci dna ptytki/szalki. Nie dopuszcza sie funkcji recznego pierscienia korekgcji
grubosci dna naczynia, co wymaga manualnej interwencji uzytkownika.

Stolik zmotoryzowany w osiach X, Y i Z kompatybilny z ptytkami 6, 12, 24, 48, 96, 348
oraz 1536-dotkowymi.

Zdolnos$¢ ogniskowania na preparacie w jednym z co najmniej kilku dostepnych
trybow:
e Autofokus sprzetowy wykorzystujgcy laser mierzacy odlegtos¢ obiektywu od
dna naczynia (granica faz powietrze/plastik lub szkto) oraz grubos$é¢ dna
naczynia (granica faz plastik lub szkto/medium hodowlane).



e Autofokus sprzetowy skanujgcy probke w osi Z i ogniskujgcy sie na
ptaszczyznie o najwyzszym kontrascie.

e Kombinacja powyzszych dla ogniskowania w skomplikowanych uktadach
(Matrigel, rusztowania, itp.).

e Woylgczony autofokus i reczne ustalenie ptaszczyzny ogniskowania - istotny
parametr przy badaniu sferoidow.

8) Aparat wyposazony w min. jedng kamere. Kamera klasy nie gorszej niz sCMOS o
duzym polu widzenia min. rozdzielczo$ci 2040x2040 pikseli, min. 16-bitowym zakresie
dynamicznym i efektywnosci kwantowej do 82%.

9) System umozliwiajacy obrazowanie zywych komoérek w rozszerzonym przedziale
czasowym dzieki zainstalowaniu komory z kontrolowanym srodowiskiem
(temperatura, stezenie CO;). Nie dopuszcza sie systemow z komorami
srodowiskowymi z przezroczystej pleksi instalowanymi na baze mikroskopowa.

10) Oprogramowanie wraz z komputerem wraz z dyskiem min. 2TB umozliwiajgcym
prawidtowg automatyczng akwizycje obrazu, oprogramowanie umozliwiajgce zapis
wszystkich parametréw eksperymentu oraz ustawien urzadzenia do pliku.

11) Oprogramowanie co najmniej z funkcja:

e Predefiniowane mapy ptytek wielodotkowych.

e Mozliwos$¢ tworzenia wtasnych map ptytek oraz innych naczyn.

e Funkcja recznego ogniskowania w ptaszczyZnie wybranej przez uzytkownika.

e Funkcja skanowania dowolnej powierzchni  ptytki/naczynia/szkietka
mikroskopowego do szybkiej lokalizacji preparatu.

e Funkcja automatycznej identyfikacji dotkdw wg. kryterium ustalonego przez
uzytkownika i ponownego skanowania zakwalifikowanych dotkéw z
wykorzystaniem duzego powiekszenia lub/i wiekszej ilosci kanatéw.

e Funkcja automatycznej detekcji sferoidéw i ich skanowania w osi Z.

e Automatyczna kompensacja rdznicy pozycji ptaszczyzny ostrosci dla kazdego z
kanatéw.

12) Oprogramowanie do analizy otrzymanych wynikdw oraz tworzenia witasnych
protokotow analizy.

13) Gwarancja min.12 miesiecy.

14) Instalacja sprzetu potgczona ze szkoleniem (2 dni, min. cztery osoby).



